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Even voorstellen 
Dit is de allereerste editie van de KyberCourant. Het leek de 

commissie leuk om zich voor te stellen zodat jullie (de lezers) een mooi 

beeld krijgen van de redacteurs van de courant, welke overigens elk 

blok zal worden uitgebracht. 

Redactie KyberCourant (V.L.N.R. Anouck van Drie, Max Beijeman, 

Rogier Krijnen, Kim Ebbelink, Anne van Gelderen) 

Max Beijeman 

Ik ben Max Beijeman en ik zit momenteel in het tweede jaar van de 

studie Mechatronica. In het begin van dit jaar heb ik samen met 

Rogier dit krantje opgezet, omdat wij het beiden belangrijk vinden 

dat de leden beter bij de vereniging worden betrokken. Ik ben dit jaar 

ook bestuurslid van Kybernetes en zal ervoor zorgen dat alle 

documentatie binnen de vereniging goed verloopt. Dit jaar viert de 

vereniging ook zijn eerste lustrum en daarvan ga ik jullie dit jaar 

uiteraard op de hoogte houden. Naast school heb ik nog vele 

andere hobby’s en werk ik ook best veel, al wil je over de agrarische 

sector praten of over trekkers kom dan gezellig even langs! 
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Kim Ebbelink 

Hey ik ben Kim, en ik ben een eerstejaars. Ik ben bij de NBC gegaan 

om nog iets naast de studie te doen hebben. Veel belangrijker is dat 

het ook heel gezellig is met de commissie. Naast de studie ben ik te 

vinden op de hockeyvelden of gezellig met vrienden wat doen.  

Anne van Gelderen 

Hoi ik ben Anne en ik ben een eerstejaars Mechatronica studente. Op 

mijn vorige school heb ik 4 jaar in de feestcommissie gezeten dus leek 

het me nu ook wel weer leuk om een klein steentje bij te dragen aan 

extraatjes binnen de school. Ik hou van sporten, uitgaan en eten ☺ 

Hopelijk lezen jullie de KyberCourant met veel plezier! 

Anouck van Drie 

Zoals je hierboven al ziet staan is mijn naam Anouck en ik zit in het 

eerste jaar. Ik heb besloten om bij de nieuwsbrief commissie te gaan, 

omdat ik ook buiten de lessen en het huiswerk om iets leuks wilde 

doen. Natuurlijk, omdat Max zo aandrong, ben ik overgehaald. 

We wilden iets over onszelf vertellen, dus here we go: ik hou van naar 

de film gaan en dan natuurlijk ook van Netflix kijken. Lezen vind ik ook 

wel aardig, als ik niet in slaap val. Ik zit niet op een sport, maar ik 

spring soms op m’n racefiets of ik loop hard.  

Rogier Krijnen 

Ik ben een derdejaars student die naast het stage lopen toch nog 

ietwat teveel vrije tijd over had. Vorig jaar was ik secretaris van 

Kybernetes, het leek mij toen al leuk om een nieuwsbrief commissie 

op te zetten, maar door te weinig inschrijvingen en een te grote 

werkdruk voor mijzelf heb ik dat maar opgeschoven. Zodoende dat 

toen Max aangaf een nieuwsbrief op te zetten ik meteen 

geïnteresseerd was. Dit jaar gaan we een hoop neerzetten voor jullie 

(de leden) door zo veel mogelijk informatie te verschaffen over alles 

wat met Mechatronica te maken heeft.  
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Het bestuur van Kybernetes 
Beste leden, 

Het eerste blok is alweer achter de rug en het collegejaar is in volle 

gang. Naast dat is ook het nieuwe bestuur van Kybernetes reeds 

geïnstalleerd. Op 13 oktober is het vijfde jaar van onze 

studievereniging gestart en dat betekend dat Kybernetes zijn eerste 

Lustrum heeft! Om jullie kennis te laten maken met het nieuwe bestuur 

stellen zij zich hieronder allemaal even voor. 

Kybernetes bestuur 2016-2017 (V.L.N.R. Joris Weeda, Max Beijeman, 

Thijs Weber, Martijn Keijzer, Jaap Elstgeest) 
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Thijs Weber 

Functie: President – opvolger van Sam van Rhijn. 

Leeftijd: 21 

“Toen ik met Mechatronica startte was ik positief verbaasd over de 

aanwezigheid en verbintenis van de leraren en de studievereniging 

met de studenten. Na hier vol gebruik van te hebben gemaakt koos 

ik ervoor om dit door te zetten door me kandidaat te stellen als 

bestuur. Na een aantal gesprekken met het bestuur koos ik ervoor om 

President te worden.  

Mijn favoriete hobby is het bespelen van de majestueuze klassieke 

viool. Na Mechatronica hoop ik door te studeren op de TU en 

eventueel een eigen bedrijf te beginnen.”  

Max Beijeman 

Functie: Secretaris – opvolger van Rogier Krijnen. 

Leeftijd: 20 

“Ik ben Max Beijeman en zit momenteel in het tweede jaar van de 

opleiding Mechatronica. Dit jaar zal ik de functie van Secretaris op 

me nemen en dus alles bij houden wat er op de vereniging gebeurt. 

Jullie zullen nog vaak genoeg mailtjes van mij ontvangen, want ik ben 

ook verantwoordelijk voor de mailing en informatie naar de leden.  In 

mijn vrije tijd werk ik bij een agrarisch loonbedrijf en rij ik op trekkers, 

shovels, graafmachines en ga zo maar door. Later wil ik verder gaan 

in deze sector, maar dan met het ontwerpen en bouwen van robots 

met agrarische toepassingen.” 
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Martijn Keijzer 

Functie: Thesaurier – opvolger van Jan-Willem Molengraaf. 

Leeftijd: 21 

“Mijn naam is Martijn Keijzer, ik ben vanaf het mbo-elektrotechniek 

hier terecht gekomen. Zelf vind ik het erg leuk om complete systemen 

te ontwerpen in plaats van heel specifiek op één onderdeel te 

focussen, precies hierom ben ik Mechatronica gaan studeren. Zit nu in 

het tweede jaar van de studie en ben het bestuur ingegaan omdat ik 

merkte dat de studievereniging mij goed geholpen heeft in het eerste 

jaar dus dit wil ik graag zo voortzetten.” 
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Joris Weeda  

Functie: Commissaris Onderwijs– opvolger van Ruben Hoebee. 

Leeftijd: 20 

“Mijn naam is Joris Weeda en ik ben tweedejaars student 

Mechatronica. Zo’n twee jaar geleden heb ik mijn havodiploma 

gehaald en met wat omwegen kwam ik bij deze studie. Kwaliteit en 

innovatie zijn kernpunten voor een goede opleiding en de studenten 

hebben het recht om hier ook over te kunnen beslissen. Om deze 

reden ben ik lid geworden van de opleidingscommissie. Gezien het 

geit dat de sv erg dicht bij de studenten staat heb ik me ook 

aangesloten bij het bestuur. Komend jaar zal ik, voornamelijk achter 

de schermen, mijn uiterste best doen jullie studieomstandigheden te 

verbeteren. Mijn streven is natuurlijk dat iedereen zijn studiejaar haalt!” 

Jaap Elstgeest 

Functie: Commissaris Activiteiten – opvolger van Jeroen van de 

Kamp. 

Leeftijd: 21 

“Mijn naam is Jaap Elstgeest en ik ben tweedejaars student 

Mechatronica. Ik ben ooit vanaf het vmbo-t doorgestroomd naar het 

MBO. Ik het daar een achtergrond in de elektrotechniek opgebouwd 

maar vond dat niet uitdagend genoeg. Toen ik de studie 

Mechatronica ontdekte heb ik me direct ingeschreven. Ik vind de 

studievereniging een ontzettend belangrijk onderdeel van de studie 

vanwege de onderlinge binding die je opbouwt met je 

medestudenten. Daarom heb ik afgelopen jaar besloten om in het 

bestuur te gaan. Ik zal dit jaar de functie Commissaris Activiteiten 

vervullen met als doel jullie dichter bij elkaar te brengen.”  
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Activiteitenagenda 
Zoals voorgenomen wil de commissie jullie zo goed mogelijk 

informeren over alles wat met mechatronica en de studievereniging 

te maken heeft. Daarom heeft de activiteiten commissie een mooie 

agenda opgesteld voor het komende blok met daarin alle 

aankomende activiteiten. 

Vergeet de datums dus niet over te nemen in jouw agenda. 

 

Activiteitencommissie 

(V.L.N.R. Jaap 

Elstgeest, Silke Kemp, 

Maico Smit, Laurens 

Gosseling, Anda 

Suurmond)  

Blok 2 

Soldeerworkshop Week 2 

Night of the Enterprises Week 2    (22-11-2016) 

Lunchlezing E-trailer Week 5    (14-12-2016)   12:00-14:00 

Nova-Lunch Week 6    (20-12-2016)   12:00-14:00 

Kerstontbijt  Week 6    (23-12-2016)  

Ladies Night Week 10  (03-02-2017) 

Open dag Week 10  (04-02-2017) 

Qing Lezing Datum wordt later bekend gemaakt 

Blok 3 

Lustrumweek Week 2    (13-02-2017 t/m 17-02-

2017) 
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Terugblik op het 

EersteJaarsWeekend 
Het is alweer een tijdje geleden, maar het zit nog vers in ons 

geheugen, het eerstejaarsweekend van Kybernetes. Dit jaar zijn we 

naar het Bieslandse Bos geweest in Pijnacker en dat was een groot 

succes! Vier dagen lang hebben we allerlei activiteiten gedaan om 

elkaar beter te leren kennen en natuurlijk ook voor de gezelligheid. 

Het weekend werd dit jaar voor het eerst georganiseerd samen met 

studievereniging Fibonacci.  

Bij aankomst op school moesten de meeste mensen tot grote spijt hun 

mobiel in leveren. Natuurlijk waren er een paar gluiperds bij die twee 

mobieltjes hadden meegenomen om de een in te leveren en de 

ander gewoon te kunnen gebruiken. We kregen allemaal een super 

fashionable oranje shirt die we uiteindelijk het hele weekend aan 

hadden. 

Na elkaar te leren kennen en een introductierondje door Delft gingen 

we op weg naar het kampeerterrein. Bij aankomst stond er muziek op. 

Om specifiek te zijn het liedje ‘Heroes’ van Alesso en Tove Lo. (Voor 

als sommige van jullie het nog eens willen beluisteren) De meesten 

zullen in het begin gedacht hebben: ‘Oh leuk, ze draaien muziek’, 

maar die gedachte vervloog al snel toen er bekend werd dat dit lied 

het hele weekend niet meer afgezet zou worden. (Ik weet niet hoe 

het bij anderen was maar ik hoorde het nog een week lang als een 

ruis door m’n hoofd spoken.) 

Nadat de tenten ingericht waren mochten werden de pullen versiert. 

Hierna volgde het uitdelen van de commissiecadeautjes, en ja hier 

moest weer iemand z’n broek uittrekken en op z’n hoofd zetten (we 

zullen geen namen noemen ;). 
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Donderdag hadden we in de avond een dropping. Deze dropping 

ging bij ons niet van punt A naar B zoals het normaal hoort. Nee joh, 

gewoon even een bezoekje brengen bij de Mc of een kebabzaak 

kan er ook nog wel bij. We gaan natuurlijk geen calorieën verbranden 

als er niet eerst iets ingestopt is. Uiteindelijk na hard zwoegen en 

eventueel je voeten kapotlopen door slechte schoenen aan te doen 

kwamen de meeste groepjes enigszins op tijd terug. Tijd voor na 

kletsen was er voor enkelen niet bij, want we moesten gauw naar 

bed. Ook al wisten we het toen nog niet, we hadden liever iets eerder 

naar bed gewild in verband met de geweldige, leuke en fijne 

ochtendgymnastiek die we de volgende ochtend kregen. 
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Na het ontbijt kregen we de kans om door te solderen een 

printplaatje te maken met leds die op geluid reageerden. Sommige 

van ons stonden ondertussen gezellig de Wc’s schoon te maken. Dit 

en enkele andere taken hoorden er nou eenmaal ook bij. In de 

middag was er een grote activiteit waarbij de geweldige nullen van 

Mechatronica moesten strijden tegen de nullen van Toegepaste 

Wiskunde. Wij vinden natuurlijk dat wij de besten waren. Het werd 

afgesloten door een streepwatergevecht tussen nullen en de oudjes. 

Daarna volgde er een welverdiend avondmaal met het gezellige 

spatten van een waterval die de tent in kwam storten. Tijdens het 

avondeten viel de stroom een paar keer uit (of uitgezet) waardoor 

het gezellig schemerde in de tent. Het nadeel was dat het lied Heroes 

voor enige tijd niet afgespeeld kon worden. De tent werd 

omgebouwd en het was tijd voor de Heroes party. Dit was het enige 

moment dat op het kampterrein andere liedjes werden gedraaid dan 

het liedje ‘Heroes’. Na een gezellige avond was het weer tijd om naar 

bed te gaan. 
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Na weer een vroege ochtendgymnastiek en ontbijt ging de helft van 

de groep levend stratego spelen en de andere helft ging vlotten 

bouwen. Bij het vlotten bouwen is er jammer genoeg niemand 

gezonken terwijl de helft op het droge bleef staan ging de andere 

helft met het koude weer dapper te water.  

Na wat uitloop met de activiteiten gingen we met z’n allen weer op 

de fiets naar De Haagse Hogeschool. We verzamelden daar met alle 

nullen van het eerstejaarsweekend van de school. Er waren allemaal 

activiteiten gepland die uit een liepen, van een biermeter versieren 

tot levend sjoelen. Deze middag werd feestelijk gesloten in de SooS 

van NOVA.  
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De laatste dag was het typische Nederlands weer: regen, regen en 

nog eens regen. Dit tot grote vreugde van het nieuwe 

kandidaatsbestuur. Zij zouden worden ontgroend maar door de 

regen was het oorspronkelijke idee niet mogelijk. Gelukkig was er een 

beste vervanging. Ze kregen babyvoeding gevoerd, je zag ze toch 

genieten.  

Voor de nullen was dit het einde van het eerstejaarsweekend, maar 

voor vele ook het begin van de OWEE. Het allerbelangrijkste de dag 

dat ze hun telefoon weer kregen. Nadat iedereen zijn spullen had 

ingepakt was het wachten in de tent tot we konden gaan. Niemand 

die eraan dacht om uit de tent te gaan, binnen een minuut was je 

doorweekt. Als er niet eerst iets ingestopt is. j. ing. Deze dropping ging 

bij ons niet van punt A naar B zoals het normaal hoort. Nee joh 
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WoTS 2016! 
De World of Technology and Science, afgekort WoTS, is een onwijs 

grote beurs waar je in vier verschillende werelden van alles kunt 

ontdekken. De werelden ‘World of Automation’, ‘World of 

Laboratory’, ‘World of Motion & Drives’ en ‘World of Electronics’ 

geven jou de kans om een kijkje te nemen bij de stands van 

verschillende grote bedrijven. De meeste bedrijven doen dan ook 

ontzettend hun best om jouw aandacht te trekken. Van robotarm tot 

drone-wedstrijd, vervelen zal je je zeker niet! 

Donderdag 6 oktober zijn we met alle eerste- en tweedejaars 

Mechatronica studenten naar Utrecht gegaan om deze beurs te 

ontdekken. Naast dat we met drie bedrijven moesten praten voor het 

brugproject was het heel leuk om bij verschillende stands stil te blijven 

staan om bijvoorbeeld mee te doen met een spel dat ze hadden 

opgezet, of om wat lekkers mee te pakken (pepermuntjes, 

stroopwafels, stikstof-gefrituurde aardbeien …).  

In de technische werelden keken we ons ogen uit. Rondrijdende 

robots die je voor je voeten ‘liepen’ waren hier heel normaal. Ook 

ultrasnelle robotarmen lieten ons even stilstaan om een minuutje te 

staren naar het sorteerwerk dat het verrichtte.  

Het was een geslaagde dag met veel gezelligheid en interessante 

gesprekken! 
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Lunchlezing E-Trailer  

“van zonneauto naar caravan” 
Woensdag 14 december 2016 vindt er een lunchlezing plaats van het 

bedrijf E-Trailer. Dit is een startup bedrijfje van studenten van de TU 

Delft. De lezing vindt plaats op de Haagse Hogeschool en duurt van 

12:00 tot 14:00. Om alvast kennis te maken met E-Trailer volgt 

hieronder een korte introductie. 

E-Trailer is jong en snelgroeiend bedrijf gelegen op de campus van 

de Technische Universiteit Delft. Begin 2015 zijn Rick Lenssen en Boy 

Trip begonnen met E-Trailer. Het startpunt was ‘s wereld snelste 

zonneauto van het Nuon Solar Team. Rick en Boy wilden de kennis 

van deze winnende auto toepasbaar maken in de aanhanger- en 

caravanmarkt. Dit leidde tot de oprichting van E-Trailer.  

 

E-Trailer wil doormiddel van slimme innovaties de aanhanger- en 

caravanbranche veiliger en comfortabeler maken. Door gebruik te 

maken van beschikbare technologieën in de automotive-sector en 

beschikbare kennis van de Technische Universiteit kunnen innovaties 

snel worden ontwikkeld. E-Trailer heeft kwaliteit van de producten 

hoog in het vaandel staan. Wij geloven van ook dat kwalitatief 

goede producten voor iedereen een grote meerwaarde opleveren. 

 

Het SMART-Trailer systeem is een mooi voorbeeld van innovaties 

verkrijgen vanuit de Technische Universiteit Delft en de automotive-

sector. Verschillende technologieën zijn toegepast in dit systeem. E-

Trailer wil dat u zo veilig en comfortabel mogelijk op reis kunt met uw 

aanhanger of caravan.  

Benieuwd geworden naar dit bedrijf? Kom dan naar de lunchlezing 

van 14 december, wij verzorgen de lunch, lokaal volgt nog. 

  

http://www.tudelft.nl/?__hstc=22841316.0fbdd51b850b43c4208099e3c876ed2d.1478705530905.1478705530905.1478705530905.1&__hssc=22841316.23.1478705530906&__hsfp=1535324853
http://www.nuonsolarteam.nl/?__hstc=22841316.0fbdd51b850b43c4208099e3c876ed2d.1478705530905.1478705530905.1478705530905.1&__hssc=22841316.23.1478705530906&__hsfp=1535324853
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Kybernetes viert zijn eerste 

lustrum! 
Dit jaar bestaat de vereniging vijf jaar en dat is uiteraard reden voor 

een feest! Op 13 oktober 2016 is het lustrumjaar officieel gestart met 

de intrede van het nieuwe bestuur. Gedurende dit jaar zullen er veel 

activiteiten plaatsvinden rondom het lustrum van Kybernetes en zal er 

ook een lustrumweek georganiseerd worden. 

In de lustrumweek zal Kybernetes elke dag leuke activiteiten en 

feesten organiseren voor alle leden van de vereniging. Zo zal er in het 

begin van de week een aantal exclusieve workshops en lezingen 

gegeven worden en halverwege de week zullen vooral veel doe-

activiteiten op de planning staan. Het eind van deze week wordt 

bezegeld met een groots feest wat de geschiedenisboeken in zal 

gaan. 

De lustrumweek wordt gevierd in de tweede week van blok 3 (13 t/m 

17 februari 2017). Meer informatie omtrent het lustrum volgt in de 

Kybercourant van volgend blok en uiteraard op www.kybernetes.nl. 

Hou ook de Facebookpagina van Kybernetes in de gaten voor alle 

evenementen van het lustrum! 

   

http://www.kybernetes.nl/
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Bartedender robot 
Misschien hebben sommige van jullie er al over gehoord. Er is een 

nieuwe player op komst. Sorry mensen de tijden van flirten met de 

bartender voor gratis drankjes blijkt bijna over te zijn, want het is 

namelijk een bartender robot. 

Sinds november 2015 zit dit 

systeem in het Royal 

Caribbean cruiseschip 

Quantum of the Seas. Makr 

Shakr is het eerste robotische 

bar systeem ter wereld. Via 

een tablet stel je zelf je 

drankje samen. Vervolgens 

gaat een robotische arm 

aan de slag om het drankje 

te maken. In het plafond zitten de flessen. De arm houdt een 

mixbeker tegen de flessen waardoor de drank in de mixbeker stroomt. 

Dit doet hij voor alle soorten drank die je uitgekozen hebt totdat jouw 

drankje precies is zoals jij hem hebben wil. En voilà! Hij schenkt het in 

en genieten maar! 

Gelukkig hoef je niet per se naar een cruiseschip voor een 

automatische mixer. Er komen namelijk ook opties voor thuis en dat is 

waar we natuurlijk allemaal op wachten. 

Somabar© en Barbotics© zijn hier de voorbeelden van. Beiden zijn 

echter nog in de pre-order fase, dus het zal nog even op zich moeten 

laten wachten. 

  



 

  

 

18 

 

Deze apparaten werken natuurlijk iets anders. Een robotische arm 

midden in je keuken is een beetje veel voor het gemiddelde huis. In 

het apparaat zitten reservoirs waarin je de drank doet. Als je via de 

app je drankje samenstelt dan werkt het voor de rest hetzelfde. De 

hoeveelheid die je uitgekozen hebt komt uit de reservoirs je glas in. 

Dus ook al kan je straks misschien niet meer flirten met de bartender je 

kan wel nog even iemand uitnodigen voor het perfecte drankje thuis 

*winkwink. 
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Night of the Enterprises 2016 
Op dinsdag 22 november 2016 organiseren de TU Delft, de Haagse 

Hogeschool, Hogeschool Inholland en de gemeente Delft de Tour of 

the Enterprises. Deze tour is bedoeld om jullie (studenten) kennis te 

laten maken met verschillende bedrijven in de regio Delft die op zoek 

zijn naar nieuw talent. De bedrijven laten zien hoe creatief, innovatief 

en ondernemend ze zijn. Je krijgt op deze manier inzicht in wat er 

achter de schermen bij deze bedrijven gebeurt. Je kan de sfeer 

proeven, informatie verzamelen over stages, banen en de 

bedrijfscultuur. 

Als je geïnteresseerd bent in deze tour kan je je gratis aanmelden voor 

één van de themabussen/routes (bijvoorbeeld High Tech, ICT, Design, 

Biotechnology) via http://aanmelder.nl/tote2016. De bussen brengen 

je tijdens het evenement naar twee of drie bedrijven. 

Deze tour is voornamelijk gedoeld voor studenten die bijna 

afgestudeerd zijn of een stageplek zoeken. Maar ook als je graag is bij 

een bedrijf binnen wilt kijken ben je uiteraard van harte welkom. Meer 

informatie en aanmelden kan via http://aanmelder.nl/tote2016.  
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Positiebepaling door middel van 

IMU’s 
Eerste een korte introductie: 

IMU’s, ofwel Inertial Measurement Units, zijn sensoren waarmee men 

de positie van een object kan bepalen zonder kennis van de 

omgeving. De positie welke bepaald wordt is gebaseerd op de 

verplaatsing van het object ten opzichte van zijn startpunt. Andere 

positionering sensoren, zoals ultrasoon- en infrarood-sensoren, halen 

informatie uit de omgeving waaraan een relatieve afstand tot een 

ander object kan worden bepaald. 

IMU’s bestaan uit een aantal sensoren: versnellingsmeters, 

magnetometers en gyroscopen welke werken als hoeksnelheid 

meters. De versnellingsmeters meten de som van de lineaire 

versnelling welke voortkomt uit beweging en de gravitatieversnelling. 

Magnetometers of kompassen meten het plaatselijk magnetisch veld 

en baseren daarop een oriëntatie. De gyroscoop meet de mate van 

rotatie van de module. Aan de hand van deze metingen kan een 

benadering van de relatieve positie worden bepaald. 

Deze sensoren worden vaak toegepast in projecten waar het nuttig is 

de positie te bepalen van een object wanneer het lastig is deze te 

bepalen aan de hand van omliggende objecten. Kijk bijvoorbeeld 

naar drones, vliegtuigen en geleide raketten. Deze autonoom 

vliegende of op afstand bestuurde voertuigen kunnen lastig hun 

positie bepalen aan de hand van omliggende objecten aangezien 

deze snel en hoog rondvliegt. Tevens kunnen de meeste sensoren tot 

een bepaalde afstand werken. Wanneer deze afstand wordt 

overschreden kan er geen betrouwbare data gewonnen worden. 

Met een precisie van 0,1° tot 0,001° voor de gyroscoop en een 

nauwkeurigheid van 100 mg tot 10 µg voor de versnellingsmeter zou je 

denken dat deze sensor altijd gebruikt zou moeten worden.  
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Het gebruik van IMU’s heeft helaas wel nadelen. Een van de grootste 

nadelen is dat er versnelling wordt gemeten door de 

versnellingsmeter. Om van de versnelling een positie te winnen moet 

het signaal/ de data tweemaal geïntegreerd worden. Dit leidt na de 

tweede integratie tot een gekwadrateerde constante factor 

waarvan de waarde niet altijd duidelijk is. Naarmate de sensor 

langdurig gebruikt wordt is te zien dat door deze constante factor 

een zekere constante afdwaling te meten is. Deze afdwaling wordt 

ook wel drift genoemd. Naast een drift heeft een IMU ook vaak te 

maken met een Bias. Dit is een waarde welke de IMU vanaf het 

opstarten aanneemt. Deze waarde is niet altijd 0, wat wel de 

bedoeling hoort te zijn. En als laatste is er een offset te vinden in de 

IMU. De bias en offset worden vaak door elkaar gehaald vanwege 

de synoniem-lijkende namen. In tegenstelling tot de bias, wat een 

standaardwaarde is die de IMU aanneemt bij het opstarten, is de 

offset een waarde die standaard van de data afgetrokken moet 

worden.  

Door hier rekening mee te houden kan een betrouwbare positie 

worden berekend. 

Naast het rekening houden met de bias, drift en de offset kunnen een 

aantal rekenmethodes worden toegepast om een nog accuratere 

positie te vinden. Dit is met name nuttig wanneer een nauwkeurige 

positie moet worden bepaald, zoals bij het gebruik van een 

quadcopter.  

Het gebruiken van een Kalman filter is één van die methodes. Dit filter 

houdt rekening met de voorgaande waarden van de sensor en 

bepaald aan de hand daarvan een volgende waarde.  

Zoals dus besproken kan met behulp van een IMU een redelijk 

nauwkeurige positie worden bepaald. Helaas zitten er een aantal 

nadelen aan de sensor, maar kan er redelijk gemakkelijk om deze 

gebreken heen gewerkt worden. 
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Innovaties op de Haagse 

Hogeschool 
Op onze opleiding worden continue 

nieuwe producten en machines 

ontworpen om de wereld een beetje 

beter te maken. Wij van 

Mechatronica zijn daar ontzettend 

goed in en dat laten we zien ook! 

Niels, Michael, Stef, Thomas en Timo 

hebben ook een machine bedacht 

om de wereld een klein beetje beter 

te maken. Zij hebben een rolstoel 

gemaakt die zelfstandig kan rijden.  

Wij zijn Timo, Niels, Michael, Stef en 

Thomas, 4e jaars Mechatronica. Wij 

hebben samen, met ondersteuning 

van Rufus Fraanje en het lectoraat 

Smart Sensor Systems, een prototype 

automatische rolstoel gebouwd.  

We zijn dit project begonnen in ons 

derde jaar, waar we voor het 

invullen van onze keuzeruimte voor een bedrijfsproject kozen. De 

opdracht was om een automatische rolstoel te bouwen die 

zelfstandig kan navigeren en taken kan uitvoeren. Deze opdracht 

bouwde verder op een project wat al een tijd liep in de Haagse. Een 

bestaande rolstoel was onder andere al aangepast met een 

motorcontroller en Arduino, zodat het apparaat vanaf een computer 

bestuurd kon worden.  
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Het doel van ons bedrijfsproject was om een prototype autonome 

rolstoel te bouwen, met een focus op het in kaart brengen van de 

omgeving om daar vervolgens op een veilige manier door heen te 

kunnen navigeren. 

Het idee voor een automatische rolstoel komt voort uit een probleem 

wat helaas vaak voorkomt, namelijk dat mensen dusdanige 

beperkingen hebben opgelopen dat ze niet meer in staat zijn zich 

zelfstandig te verplaatsen. De doelgroep van dit project is dan ook 

mensen die meervoudig gehandicapt zijn. Hierbij kun je denken aan 

een combinatie van verlamming en visuele beperkingen of 

bijvoorbeeld mensen met Parkinson. Deze mensen zijn vaak niet meer 

in staat om een rolstoel te besturen met een joystick. 

Op de nodige aanpassingen aan 

de rolstoel na, hebben we ons 

gefocust op het ontwerpen en 

realiseren van een autonome 

aansturing. Het prototype is 

opgebouwd met het Robot 

Operating System (ROS) als basis. 

ROS is een opensource verzameling 

van frameworks wat gebruikt wordt 

als middleware tussen verschillende 

componenten van het systeem. Zo 

hebben wij voor onze rolstoel een 

Laser Range Finder (LRF) gebruikt 

om informatie over de omgeving te 

verzamelen. In combinatie met 

verschillende ROS-packages 

kunnen we een indoor omgeving in kaart brengen en kan de rolstoel 

zich daar, zonder tussenkomst van de mens, in bewegen.  
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Aan het eind van ons bedrijfsproject zijn we genomineerd voor de 

Young Mechatronics Award van FEDA. We hebben in oktober op de 

WOTS-beurs in Utrecht gestaan en zijn daar op de tweede plaats 

geëindigd. Daarnaast hebben we de Haagse met ons project op 

verschillende evenementen vertegenwoordigd, waaronder de 

vakbeurs Technology for Health in Den Bosch.  

We zijn een heel eind gekomen met het bouwen van een autonoom 

prototype, maar een eindproduct is het nog lang niet. We hebben 

echter laten zien dat ideeën om de wereld te verbeteren met 

technologie niet langer toekomstbeelden zijn, en dat zelfs met weinig 

middelen veel te bereiken is. Mogelijk is het bedrijfsproject dit jaar 

weer beschikbaar voor Mechatronici.  
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“Nieuwe werkplek voor studenten 

Mechatronica op komst” 
Al een tijd is het een doorn in het oog van zowel Kybernetes, 

docenten en studenten: het studielandschap. Het zit altijd vol en er 

zijn slechte voorzieningen om echt goed te studeren. Daarom gaan 

we het studielandschap eens grondig aanpakken om het een echte 

plek te maken om goed te kunnen studeren.  

Om het studielandschap tot een succes te maken hebben we jouw 

hulp nodig! Heb jij goede ideeën over de inrichting, indeling of 

voorzieningen die het studielandschap zou moeten bieden, schrijf 

deze dan op en stop ze in de ideeën-bus. Deze bus kan je vinden bij 

de deur van Kybernetes, schrijf je naam, leerjaar en ideeën op en 

lever hem in. Alle ideeën zijn welkom en worden besproken om te 

kijken hoe we een zo gaaf mogelijk landschap voor jullie kunnen 

maken. 

========================================================

Naam:……………………………………………………………………………… 

Klas:………………………………………………………………………………… 

Ideeën:………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………

………………………………………………………………………………………… 
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Nieuw op de opleiding 

De opleiding Mechatronica groeit elk jaar weer en dat is goed om te 

zien. Omdat de opleiding zo hard groeit worden er elk jaar ook 

nieuwe docenten aangenomen. Om een beetje kennis te maken met 

deze nieuwe docenten stellen we er hier alvast eentje aan jullie voor. 

Deze editie in de spotlights: Kim Verbert. 

Ik ben Kim Verbert en sinds eind augustus 

werkzaam als docent bij de opleiding 

Mechatronica. Hier ben ik te vinden in lokaal 

1.051 op maandag, dinsdag, donderdag en 

vrijdag. Op dit moment ben ik betrokken bij de 

vakken basiswiskunde en lineaire algebra. In 

latere blokken zal ik betrokken zijn bij de vakken 

robot control, differentiaalrekening, dynamisch 

modelleren & simuleren en statica 2.  

Ik heb bewegingstechnologie gestudeerd aan de Haagse 

Hogeschool. Tijdens het volgen van een minor gericht op het 

simuleren, modelleren en regelen van spierskeletsystemen, ontdekte ik 

dat ik regeltechniek een heel interessant vakgebied vind.  Dit heeft 

me gemotiveerd de master, systeem- en regeltechniek aan de TU 

Delft te gaan volgen. Na het behalen van mijn master ben ik gestart 

aan een promotietraject, wederom aan de TU Delft. Mijn 

promotieonderzoek richtte zich op conditie-gebaseerde 

onderhoudsplanning voor het spoorwegennet.  Naast het doen van 

onderzoek, heb ik tijdens mijn promotietraject ook onderwijs gegeven 

en verschillende studenten begeleid. Dit is me erg goed bevallen, 

vandaar mijn keuze om als docent aan de slag te gaan. 
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Buiten werk: Ik kom oorspronkelijk uit Limburg (maar dat hadden jullie 

vast al gehoord), op dit moment woon ik in Linschoten samen met 

mijn vriend Marco, en in mijn vrije tijd doe ik graag zwemmen en 

reizen. 

Ik heb het tot nu toe erg naar mijn zin bij de opleiding Mechatronica 

en ben benieuwd naar mijn verdere ervaringen. Ik hoop snel met 

iedereen kennis gemaakt te hebben! 
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Puzzels 

 

Kruiswoordpuzzel 
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Horizontaal Verticaal 

3. Specifieke organisatie 

vorm 

1. Vakgebied van het 

besturen van systemen 

5. Hoeveelheid van 

beweging 

2. Meet een 

natuurkundige grootheid 

6. Grote slang 3. Draait op DC 

7. Berekend oppervlakte 

onder grafiek 

4. Wijst naar een adres 

8. Houdt zich bezig met 

marketing 

8. 8 bits 

9. Studievereniging van 

elektrotechniek 

11. Iets om mee te 

solderen 

10. Eenheid voor 0,1 

nanometer 

12. Latijns voor gelijke 

nacht 

11. Actuator, loopt in 

stappen 

13. Oefent invloed uit op 

zijn omgeving 

15. Houd een systeem in 

balans 

14. Open source 

microcontroller 

16. Coulomb per seconde  

17. Leonardo van Pisa  
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Logische puzzel    
&& = 𝑙𝑜𝑔𝑖𝑠𝑐ℎ𝑒 𝑎𝑛𝑑 

^ =  𝑏𝑖𝑡𝑤𝑖𝑠𝑒 𝑋𝑂𝑅 

 

𝑎 = 1001 1101 

𝑏 = 1001 0011 

𝑐 = 1011 0110 

𝑑 = 1001 1101 

  

𝑒 = 𝑎 && 𝑏 

𝑓 = 𝑒 ^ 𝑐 

𝑔 = 𝑓 ≪ 3 

ℎ = 𝑔 && 𝑑 

Wat is h? 
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